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Rysunek 1 - model 1 

 

 

Rysunek 2 - model 1 z MUX 

 

 

Rysunek 3 - model 3 - układ do generowania krzywych Lissajous’a 



 

Rysunek 4 - krzywya Lissajous’a, dla a=1, b=2 

 

 

Rysunek 5 - krzywya Lissajous’a, dla a=3, b=2 

 



 

Rysunek 6 - model 4 - odpowiedź układu na skok jednostkowy 

 

 

Rysunek 7 - model 5 - odpowiedź układu inercyjnego I rzędu na skok jednostkowy 

 

 

Rysunek 8 - model 6 - odpowiedź układu inercyjnego I rzędu na impuls 



 

Rysunek 9 - obiekt inercyjny II rzędu, z dwoma integratorami, bez wymuszenia 

 

 

Rysunek 10 - obiekt inercyjny II rzędu, z dwoma integratorami, z wymuszeniem 

 



 

Rysunek 11 -  obiekt inercyjny II rzędu, w przestrzeni stanów, bez wymuszenia 

 

 

Rysunek 12 - obiekt inercyjny II rzędu, w przestrzeni stanów, z wymuszeniem 

 



 

Rysunek 13 -  obiekt inercyjny II rzędu, z jednym integratorem, bez wymuszenia 

 

 

Rysunek 14 - obiekt inercyjny II rzędu, z jednym integratorem , z wymuszeniem 

 



 

Rysunek 15 -  obiekt inercyjny II rzędu, z jednym integratorem (macierzowo), bez wymuszenia 

 

 

Rysunek 16 - obiekt inercyjny II rzędu, z jednym integratorem (macierzowo), z wymuszeniem 

 



 

Rysunek 17 - model zawieszenia z konspektu nr. 2 


